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Megnyito

Kuba Attila Dij szekcio
Kuba Attila Dij - Cikk 9

Kuba Attila Dij - Cikk 12
Kuba Attila Dij - Cikk 15

Kérdések/valaszok: 9, 12,15

Kaveésziinet

Kuba Attila Dij - Cikk 34
Kuba Attila Dij - Cikk 43

Kuba Attila Dij - Cikk 44

Kérdések/valaszok 34, 43, 44

Ebédsziinet

Gépi tanulas — 5 perces SPOTLIGHTS

Spotlight eldadasok: 1, 7, 31, 40, 48, 52

Parhuzamos eldadasok: 1, 7, 31, 40, 48, 52

Kavésziinet

Grafika — 5 perces SPOTLIGHTS
Spotlight eldadasok: 11, 22, 23, 45

Parhuzamos eldadasok: 11, 22, 23, 45

Kavésziinet

bindris tomografia és MM — 5 p. SPOTLIGHTS
Spotlight eldadasok: 16, 28, 50, 53, 55

Pdrhuzamos eloadasok: 16, 28, 50, 53, 55

Kozosségi esemény, kdtetlen beszélgetés
Téma: kooperaciok, diakcsere, kozos
projektek, stb. — igények & lehetdségek
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215

MEGHIVOTT ELOADAS

Towards Self-Driving Vehicles: Different
Approaches
Mattyus Gellért, Senior Deep Learning
Engineer — Continental Automotive, Budapest
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JUnius 22. KEDD

Junius 22. KEDD

9:00 - 9:20 Megnyité
9:20-12:10 KUBA ATTILA DiJRA PALYAZO MUNKAK Elndk: Domokos Csaba
9:20-9:30 Koszontdé — Domokos Csaba (Kuba Attila Dijbizottsag EInoke)
9:30 Robust Absolute and Relative Pose Estimation of a Central Camera System from
9145' 9 2D-3D Line Correspondences

' Hichem Abdellali, Rébert Fréhlich, Zoltan Katé

9:45- 12 Masonry Wall Image analysis using Deep Learning
10:00 Ibrahim Yahya, Csaba Benedek, Balazs Nagy
10:00 Kameramozgas becslése jarmiire szerelt kamerak esetén fiiggoleges és
1015 15 vizszintes sikok hasznalataval

Istvan Gergd Gal, Daniel Barath, Levente Hajder
10:15- 10:45 Tovabbi informacidk és plenaris kérdés/felelek a 9, 12 és 15 sz. cikkekhez
10:45 - 10:55 Kavésziinet
EInok: Manno-Kovacs Andrea
10:55- 34 HierarchyNet: Hierarchical CNN-based Urban Building Classification
11:10 Salma Taoufig, Balazs Nagy, Benedek Csaba
11:10- 43 SphereCalib: LiDAR és kamera autokalibraciéja gombok segitségével
11:25 Tekla Toth, Levente Hajder, Zoltan Pusztai
11:25- 44 CNN based Road User Detection using the 3D Radar Cube
11:40 Andras Palffy
11:40 - 12:10 Tovabbi informacidk és plenaris kérdés/felelek a 34, 43 és 44 sz. cikkekhez
12:10-13:25 Ebédsziinet
13:25 - 14:25 Gépi tanulas -5 perces SPOTLIGHTS+Zoom szobak  Elndk: Hajder Levente
13:95 Automatikus majszegmentalas CT képeken régié alapu technikak és
13230' 1 konvolucios jellemzék kombinalasaval
' Andrea Manno-Kovacs
13:30 Képosztalyozé modellt tamadé iranyitott zaj elleni védekezés Gauss
13135' 7  képpiramissal és adversarial tanitassal
' Gébor Szliics, Richard Kiss
13:35 Detecting Object Defects with Fusioning Convolutional Siamese Neural
1340 31  Networks
Amr Nagy, Laszlé Czuni

13:40- 40 Efficient Learning of Model Weights via Changing Features During Training
13:45 Marcell Beregi-Kovacs, Agnes Baran, Andras Hajdu

Vi.g



JUnius 22. KEDD

13:45- 48 Filtered Batch Normalization
13:50 Jalal Al-afandi, Andras Horvath
13:50 Egy valésaghiien 6sszevalogatott képi adatbazis mélytanulas alapu
13155' 52  automatikus IQA (Kép-Minéség-Ertékelés) céljara
' Tamas Sziranyi, Vlad Hosu, Hanhe Lin, Dietmar Saupe
13:56 - 14:95 Parhuzamos eléadasok (sajat Zoom-szoba) és kérdés/felelek a 1, 7, 31, 40, 48
' ' és 52 sz. cikkekhez
14:25 - 14:35 Kavésziinet
14:35 - 15:25 Grafika — 5 perces SPOTLIGHTS + Zoom szobak EInok: Szirmay-Kalos Laszl6
14:35- 11 Visualizing Curved Spaces
14:40 Laszl6 Szirmay-Kalos, Milan Magdics
14:40- 29 Els6rendi algebrai tavolsagmez6k
14:45 Rébert Ban, Gabor Valasek
14:45- 23 Real-time ambient lighting with raytracing
14:50 Andras Fridvalszky, Balazs Téth
14:50- Coons-interpolacio altalanositasa térfogati adatok ujramintavételezésére
. 45 . . )
14:55 Balazs Csébfalvi
14:55 - 15:75 Parhuzamos eléadasok (sajat Zoom-szoba) és kérdés/felelek a 11, 22, 23 és 42
' ' sz. cikkekhez
15:25 - 15:35 Kavésziinet
) , Binaris tomografia és mat morfolégia — o e At s
15:35 - 16:30 5 perces SPOTLIGHTS + Zoom szobak EInok: Palagyi Kalman
15:35- 16 k-préobalkozés vékonyitas
15:40 Kalman Palagyi, Gabor Németh
15:40- o8 Tomografiai modellek interpolaciés hibajanak vizsgalata
15:45 Csaba Olasz, Laszl6 Varga, Antal Nagy
15:45- 50 Egyszeri pontok jellemzése a BCC racson
15:50 Péter Kardos
15:50- 53 Local Q-Convexity Histograms for Shape Analysis
15:55 Judit Szlcs, Péter Balazs
15:55- 55 Tavolsag-alapu vazkijelolés a BCC racson
16:00 Gabor Karai, Péter Kardos
16:00 - 16:30 Parhuzamos eléadasok (sajat Zoom-szoba) és kérdés/felelek a 16, 28, 50, 53 és
' ' 55 sz. cikkekhez
Kozosségi esemény, kotetlen beszélgetés
16:30-17:45 Lehetséges téma: kooperaciok, diakcsere, kozés projektek, stb. — igények &

lehetéségek




JUnius 23. SZERDA

Junius 23. SZERDA

9:00-10:00  MEGHIVOTT ELOADAS Elndk: Benedek Csaba
Towards Self-Driving Vehicles: Different Approaches
Mattyus Gellért, Senior Deep Learning Engineer — Continental Automotive, Budapest
10:00 - 10:10 Kavészinet |
10:10 - 1110 Szamltogepes latas #1 — 5 perces SPOTLIGHTS + Elnék: Beleznai Csaba
Zoom szobak
10:10- 5 Structure from Motion based Camera and Lidar Calibration
10:15 Balazs Nagy, Csaba Benedek
10:15 ToFNest: Hatékony merébleges szamitas time-of-flight tipusu kamerakbol
1020 8 szarmazo6 mélységképekre
' Szilard Molnar, Benjamin Kelenyi, Levente Tamas
Multiple Object Tracking by Bounding Boxes Without Using Texture Information
10:20- .
1095 18  and Optical Flow
Agnes Lipovits, Laszlé Czuni, Katalin Tomordi, Zsolt Voroshazi
10:25- 20 Optical Speed Measurement via Inverse Perspective Mapping
10:30 Firas Kastantin, Tamas Dancs, Bandé Kovacs, Tekla Toth, Levente Hajder
10:30- 21 Detecting Low-Rank Regions in Omnidirectional Images
10:35 Zoltan Kato, Gabor Nagy, Martin Humenberger, Gabriela Csurka
10:35- 27 LOL: Lidar-only Odometry and Localization in 3D point cloud maps
10:40 David Rozenberszki, Andras Majdik
_ , Parhuzamos eléadasok (sajat Zoom-szoba) és kérdés/felelek a 2, 8, 18, 20, 21
10:40 - 11:10 A ,
és 27 sz. cikkekhez
11:10-12:10 Kutatécsoportok bemutatkozasa #1 EInék: Czuni Laszlo
_ _ A Pannon Egyetem Képfeldolgozas Kutatélaboratérium bemutatkozasa
11:10 - 11:30 ot
Laszl6 Czuni
11:30 - 1150 Research Group on Visual Computation - University of Szeged
' ' Zoltan Kato
11:50 - 12:10 Haromdimenziés Szamitégépes Latas Kutatocsoport bemutatasa - ELTE
' ' Levente Hajder
12:10-13:25 Ebédsziinet
13:25 - 14:25 | Technikai bemutatok -10 perces SPOTLIGHTS + Elnék: Zaréndy Akos
Zoom-szobak
13:25- 64 Mikroméretii légi jarmiivek autoném versenyzése beltéren vizualis kovetéssel
13:35 Albert Kiskaroly, Sandor Gazdag, Andras Majdik
13:35- 65 Irradiation Simulation For Autonomous UV-C Disinfection Robots
13:45 Barnabas Bugar-Mészaros, Andras Majdik, Zoltan R6zsa, Tamas Sziranyi
13:45 Demonstration of change detection in unregistered point clouds with neural
13.55 66  networks

Lorant Kovéacs, Baldzs Nagy, Csaba Benedek
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JUnius 23. SZERDA
Parhuzamos eléadasok (sajat Zoom-szoba) és kérdés/felelek a 64, 65, 66 sz.

13:55-14:25 40 hnikai bemutatékhoz
14:25-15:30 Képfeldolgozas - 5 perces SPOTLIGHTS +Zoom szobak  EInok: Sziranyi Tamas
14:25 Uj betegségek képi osztalyozasat segitdé few-shot tanuldas mély neuralis
1430 4 halozattal
Gabor Szilcs, Marcell Németh
RGB-D Railway Platform Monitoring and Scene Understanding for Enhanced
14:30- 13 Passenger Safety
14:35 Marco Wallner, Daniel Steininger, Verena Widhalm, Matthias Schorghuber, Csaba
Beleznai
14:35- 17 Automatic Detection of Defective Flask Labels
14:40 Dmitrij, Csetverikov
14:40 Vizzel fedett akadalyok észlelése és mélységének becslése biztonsagosabb foldi
14-45 30 navigacidhoz
Zoltan Rézsa, Marcell Golarits, Tamas Sziranyi
14:45- 38 Stochastic Modeling of Trees in Forest Environments
14:50 Karim Ben Alaya, Laszlé Czuni
14:50- 42 Hékameraval készitett felvételek automatikus elemzése
14:55 Norbert Serban, Balazs Harangi
El6feldolgozasi algoritmusok szisztematikus vizsgalata az online alairas-
14:55- . e
1500 51 hitelesitésben
Cintia L Szucs, Mohammad Saleem, Bence Kévari, Zoltan Décs
_ , Parhuzamos eléadasok (sajat Zoom-szoba) és kérdés/felelek a 4, 13, 17, 30, 38,
15:00 - 15:30 , .
42 és 51 sz. cikkekhez
15:30 - 17:00 KEPAF koézgyiilés
Kozosségi esemény, kotetlen beszélgetés
17:00-18:15 Lehetséges téma: futé projektek, projektotletek, nehéz vagy megoldhatatlan

problémak




JUnius 24. CSUTORTOK

Junius 24. CSUTORTOK

9:00 - 9:50 DIJATADO - PHD DIJ EInok: Hajdu Andras
Kdszont6 - Hajdu Andras (PhD Dijbizottsag Elndke) és a Dijbizottsag
Koszonté - NJSZT
PhD Dij dijazott eléadasa
950 - 10°50 sBzi(c:IIocz?(iai képelemzés — 5 perces SPOTLIGHTS + Zoom Elnék: Horvath Péter
9:50- Pipette Hunter 3D: Fluorescent Micropipette Detection
. 5 S
9:55 Krisztian Koos
9:55- o4 Molekula osztalyozas vizualizacié és konvoluciés neuralis haldk segitségével
10:00 Istvan Lakatos, Andras Hajdu, Balazs Harangi
10:00- 32 AnnotatorJ: an ImageJ plugin to ease hand-annotation of cellular compartments
10:05 Réka Hollandi, Akos Diosdi, Gabor Hollandi, Nikita Moshkov, Péter Horvath
10:05 Regression plane concept: analysing continuous cellular processes with
1010 35 machine learning
Attila Beleon, Péter Horvath
10:10- 39 Atlagkontir meghatarozasa elasztikus energiaminimalizalassal
10:15 Dominik Hirling, Péter Horvath, Jozsef Molnar
10:15 Ragcsalok viselkedésmintazatanak kutatasa automatizalt videéelemzéssel
10120' 47  Laszlé Kérmoczi, Gyorgy Kalmar, Leatitia Adlan, Alexandra Buki, Gabriella Kékesi,
' Gyongyi Horvath, Laszlo G. Nyul
_ , Parhuzamos el6adasok (sajat Zoom-szoba) és kérdés/felelek az 5, 24, 32, 35, 39
10:20 - 10:50 A ,
és 47 sz. cikkekhez
10:50-12:10 Kutatécsoportok bemutatkozasa #2 EInok: Nyul Laszlo
_ , Az SZTE Képfeldolgozas és Szamitogépes Grafika Tanszék bemutatkozasa
10:50 - 11:10 . .
Laszlé G. Nyul
A cvd4s kutatéocsoport bemutatkozasa: Interdiszciplinaris, alkalmazott
11:10 - 11:30 képfeldolgozas — BME
Kristéf Csorba
A SZTAKI Gépi Erzékelés (Machine Perception, MPLab) kutatélaboratériumanak
11:30 - 11:50 bemutatkozasa
Tamas Sziranyi
_ _ Assistive & Autonomous Systems, Austrian Inst. of Technology
11:50 - 12:10 :
Csaba Beleznai
12:10-13:25 Ebédszinet
1395 - 14:20 Orvosi kep’feldolgozas — 5 perces SPOTLIGHTS + Elnék: Beleznai Csaba
Zoom szobak
Deep Learning Based Determination of the Blood Input Function for Dynamic
13:25-
13-30 19 PET

Doéra Varnyu, Laszl6 Szirmay-Kalos

Vi.g



JUnius 24. CSUTORTOK

13:30- o5 Time varied illumination laser speckle contrast imaging
13:35 Péter Foldesy, Imre G Janoki
Multi-Level Optimization for Enabling Life CriticalVisual Inspections of Infants in
13:35- T :
13-40 26 Resource Limited Environment
Adam Nagy, Péter Foldesy, Akos Zarandy, Maté Siket, Imre Janoki, Daniel Terbe
13:40 A kiegyensulyozatlan adathalmaz problémajanak megoldasa szintetikus
13- 45' 41  képgeneralassal, sejtek osztalyozasahoz
' David Kupas, Balazs Harangi
13:45 Hepatic vessel extraction using a 3D marked point process model and region
1350 46  growing
' Olivér Benis, Csaba Benedek
13:50 - 14:20 Parhuzamos eléadasok (sajat Zoom-szoba) és kérdés/felelek a 19, 25, 26, 41 és
' ' 46 sz. cikkekhez
14:20 - 14:30 Kavésziinet
14:30 - 15:30 Szémitégépes latas #2 — 5 perces SPOTLIGHTS + Elnék: Barath Daniel
Zoom szobak
14:30- 29 Kornyezet valtozasok detektalasa a térképezési hibak vizsgalataval
14:35 Zoltan Rézsa, Marcell Golarits, Tamas Sziranyi
14:35- 33 About the Application of Autoencoders For Visual Defect Detection
14:40 Richard Radli, Laszl6 Czuni
14:40- 36 Efficient Exploitation of MLS City Maps for 3D Object Detection
14:45 Orkény Zovathi, Balazs Nagy, Csaba Benedek
14:45- 37 Automatic tumuli detection in LiDAR based digital elevation maps
14:50 Zsofia Németh, Csaba Benedek
14:50- Real-Time Human Detection and Gesture Recognition for On-Board UAV Rescue
) 49 : . e
14:55 Chang Liu, Tamas Sziranyi
14:55 Trajectory Estimation and Position Correction for Hopping Robot Navigation
15200' 62  using Monocular Camera
' Gabor Kovacs
_ , Parhuzamos eléadasok (sajat Zoom-szoba) és kérdés/felelek a 29, 33, 36, 37, 49
15:00 - 15:30 A ,
és 62 sz. cikkekhez
15:30 - 15:40 Kavészinet
15:40 - 16:05 DIJATADO - KUBA ATTILA DIiJ Elndk: Domokos Csaba
Ertékelés, dijatadas - Domokos Csaba (Kuba Attila Dijbizottsag Elndke), Dijbizottsag
16:05-16:20 Konferencia zaras
16:20-17:20  £aro kotetlen beszelgetés Lehetséges téma: kutatas & oktatas -

tapasztalatok a Covid id6szak alatt, jovébeli események




A konferencia szervezdje:
SZTAKI Gépi Erzékelés Kutatélaboratériuma SZTAK'

Szervezdbizottsag:
Benedek Csaba (SZTAKI, PPKE)
Sziranyi Taméas (SZTAKI, BME)
Majdik Andras (SZTAKI)
Vagvolgyi Aniké (SZTAKI)
Kovécs Lérant (SZTAKI)

Programbizottsag Elnokei: PhD Dijbizottsag
Beleznai Csaba (AIT) EIndk: Hajdu Andras (DE)
Palagyi Kalman (SZTE) Tagok:
Programbizottsag Tagjai: CzUni Laszlo (PE)
Beleznai Csaba (AIT) Majdik Andras (SZTAKI)
Balazs Péter (SZTE) Nagy Antal (SZTE)
Barath Daniel (ETH Zirich) Palagyi Kalman (SZTE)
Benedek Csaba (SZTAKI, PPKE) Szirmay-Kalos Laszl6 (BME)

Czuni Laszl6 (Pannon Egyetem)
Csébfalvi Balazs (BME)

Csetverikov Dmitrij (SZTAKI, ELTE) Kuba Attila Dijbizottsag

Domokos Csaba (BCAI) Elnék: Domokos Csaba (BCAI)

Hajder Levente (ELTE) .

Horvath Péter (SZBK) Tagok:

Majdik Andras (SZTAKI) Beleznai Csaba (AIT)

Manno-Kovacs Andrea (SZTAKI) Manno-Kovacs Andrea (SZTAKI)
Megyesi Zoltan (Neumann J Egyetem, Kecskemét) Szlavik Zoltan (Thyssenkrupp)

Nagy Antal (SZTE) Tamas Levente (Tech. Uni. Cluj-Napoca)

Németh Gabor (SZTE)

Nyul Laszl6 (SZTE)

Palagyi Kalman (SZTE)

Szécsi Laszlé (BME)

Sziranyi Tamas (SZTAKI, BME)

Szlavik Zoltan (Thyssenkrupp)

Szirmay-Kalos Laszl6 (BME)

Tanacs Attila (SZTE)

Tamas Levente (Kolozsvari Miiszaki Egyetem)
Zarandy Akos (SZTAKI, PPKE)
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A KEPAF tagszervezet:

A KEPAF alapvetéen a digitalizalt képek szamitdgépes feldolgozasaval és felismerésével kapcsolatos
tudomanyos kutatasok, fejlesztések és Uj szamitogépes termékek szamara biztosit szakmai forumot.
Célja, hogy ezen szakterulet hazai szakért6i szamara lehetéséget nyujtson az elért eredmények és a folyo
munkak megismertetésére és megvitatasara,valamint a Szakosztaly segitségével igényesebb kapcsolat
kialakitasara a kiilféldi kollégakkal és tarsszervezetekkel. A KEPAF az NJSZT-n keresztiil kapcsolodik az
International Association of Pattern Recognition (IAPR) nemzetkdzi tarsszervezetéhez.
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